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Manipulateur analogique
Analogue joystick controller
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Manipulateur analogique
Analogue joystick controller
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- Tension d'alimentation (U) :
  Supply voltage

  -24V to -12V…0…+12V to +24V

- Tension de sortie à vide : V0

  No load output voltage : V 0

  S, X, Y : -10V…0…+10V

- Tension d'alimentation (U) :
  Supply voltage

  -12V to -6V…0…+6V to +12V

- Tension de sortie à vide : V0

  No load output voltage : V 0

  S, X, Y : -4V…0…+4V
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- Tension de sortie Vs en fonction de la charge Z
- Output voltage Vs versus load Z

—>  Vs = 
V0 • Z
1 + Z} (Z en KΩ)


